
第一图书网, tushu007.com
<<全球定位智能交通应用系统开发与研>>

图书基本信息

书名：<<全球定位智能交通应用系统开发与研究>>

13位ISBN编号：9787807340027

10位ISBN编号：7807340029

出版时间：2005-12

出版时间：黄河水利出版社

作者：孙志林

页数：160

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<全球定位智能交通应用系统开发与研>>

内容概要

　　《全球定位智能交通应用系统开发与研究》主要是针对GPS（全球卫星定位系统）在智能交通领
域的应用作了较深入的研究论述。
《全球定位智能交通应用系统开发与研究》的第1章概述了目前GPS在国内外应用的现状、发展动态和
存在的问题；第2章用数学方法较详细地描述了GPS静态和动态的理论模型以及存在的误差和误差分析
，并描述了GSM（移动通信系统》的结构与理论模型；第3章、第4章在分析了GPS、GSM理论模型的
基础上，提出和构建了四网合一的理论模型与四网合一的信息平台理论模型；第5章概述了GIS（地理
信息系统）发展的几个方向及其应用和制作方法；第6章在上述几章理论研究与分析的基础上，设计
了某省示范工程实际应用的案例，并验证其正确性；第7章对全书进行了总结并提出了随着科学的进
步GPS应用的发展方向。
　　《全球定位智能交通应用系统开发与研究》读者对象主要为从事GPS应用研究的科技工作者。
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编辑推荐

本书主要是针对GPS(全球卫星定位系统)在智能交通领域的应用作了较深入的研究论述，全书共7章，
分别介绍了目前GPS在同内外应用的现状、发展动态和存在的问题；GPS静态和动态的理论模型以及
存在的误差和误差分分析，GSM(移动通信系统)的结构与理论模型；GPS、GSM理论模型的基础上提
出和构想了四网合一的理论模型与四网合一的信息平台理沦模型；GIS(地理信息系统)发展的几个方向
及其应用和制作方法；某省示范工程实际应用案例的设计，并验证其正确性；总结并提出了随着科学
的进步GPS应用的发展方向。
    本书读者对象主要为从事GPS应用研究的科技工作者。
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