
第一图书网, tushu007.com
<<电力拖动基础>>

图书基本信息

书名：<<电力拖动基础>>

13位ISBN编号：9787810076609

10位ISBN编号：7810076604

出版时间：1996-3

出版时间：哈尔滨工程大学出版社

作者：郭镇明，丛望 编

页数：171

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<电力拖动基础>>

前言

　　本书是根据新修订的教学计划要求，参照在武汉召开的全国工科院校电气技术教材编审委员会所
制定的《电力拖动基础》大纲，并在总结多年教学实践经验的基础上编写的。
　　全书共分电力拖动系统的动力学基础、直流电动机的电力拖动、三相异步电动机的电力拖动和电
动机的选择等4章。
本书从使用角度出发，着重阐述各种电机的机械特性、运行状态分析及其计算；力图讲清基本概念、
基本原理和基本方法，为进一步学好后续课程及今后正确、合理选用电机打下良好的理论基础。
　　在本书编写过程中，力求突出重点，精选内容，层次清楚，语言流畅。
为解决内容要求与学时紧张的矛盾，增加了一些可供自学的内容，以使课堂教学与学生自学结合起来
。
每章后附有小结和一些思考题与习题，以帮助读者加深对基本内容的理解，提高分析、解决实际问题
的能力。
　　本书可作为高等工科院校工业自动化、电气技术等专业的本科生教材，也适用于各类成人高校的
相关专业，对从事电气工程技术的各类人员，也是一本较好的参考书。
　　本书由郭镇明副教授提出结构框架，编写了第3、4章；丛望副教授编写了绪论和第1、2章。
郭镇明整理加工了全部书稿，并最后定稿。
全书由唐嘉亨教授主审。
　　在本书编写过程中，得到了领导及教研室老师的大力支持，唐嘉亨教授、何敏哉副教授、倪桂馨
高级实验师参加本书编写大纲的讨论，对本书结构、内容安排提出了许多宝贵意见。
庞秀霞高级工程师为本书绘制了全部图稿。
哈尔滨工程大学出版社的同志对本书的出版给予极大的帮助。
在此，对本书出版给予鼓励、帮助及付出辛勤劳动的所有同志表示诚挚的谢意。
　　由于编者水平有限，书中错误与不当之处在所难免，恳请广大读者批评指正。
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内容概要

　　《高等学校自动化系列教材：电力拖动基础》共分电力拖动系统动力学基础、直流电动机的电力
拖动、三相异步电动机的电力拖动和电动机容量选择等4章。
《高等学校自动化系列教材：电力拖动基础》力求从实用角度出发，讲清基本观念，基本原理和基本
方法，为进一步学习其它专业知识和正确使用电机打下良好基础。
　　《高等学校自动化系列教材：电力拖动基础》可作为高等工科院校工业自动化、电气技术等专业
的本科生教材，也适用于各类成人高校的相关专业，对从事电气工程技术的各类人员，也是一本较好
的参考书。
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章节摘录

　　绪论　　0.1　电力拖动系统在国民经济中的应用　　在现代化工业生产、交通运输、科学研究等
诸多领域，绝大部分生产机械都是采用电动机作为原动机来拖动的，例如，各类机床设备、起重设备
、电动车和纺织机械等。
　　由电动机拖动生产机械运动的系统称为电力拖动系统，也称为电气传动系统。
　　凡是在生产过程中完成加工、搬运等各项工作的机械，统称为生产机械，例如，机床、泵、起重
机、轧钢机和电机车等。
由电动机及其控制设备以及生产机械组成的成套装置，称为电力拖动装置，或电力拖动系统。
在电力拖动系统中，电动机的作用是把电能转换成机械能，然后带动生产机械运动，因而，电动机是
生产机械的原动机。
然而，在某些情况下，电动机也起制动作用，把机械能转换成电能，此时，我们称电动机运行在电磁
制动状态。
　　0.2　电力拖动系统的发展　　在19世纪末、20世纪初，随着电能的广泛应用，电动机逐步取代了
蒸汽机，成为拖动系统中最常用的一种原动机。
电力拖动的发展，大体上经历了成组拖动、单机拖动和多机拖动三个阶段。
成组拖动是用一台电动机拖动一根天轴，再由传动带或绳索分别拖动几台生产机械。
由于这种拖动方式结构不尽合理，电动机性能不能充分发挥，所以效率很低，目前已不采用。
　　从本世纪20年代开始，逐步采用单机拖动，即由一台电动机拖动一台生产机械，从而减少了中间
传动机构，提高了效率，并可充分利用电动机的调速性能来满足生产机械的工艺要求。
　　随着现代化工业生产水平的不断提高和生产机械的不断现代化，在一台生产机械上往往同时具有
多套运动机构，如果仍采用一台电动机来拖动，显然是不适宜的。
于是，对于现代化的生产机械，大都采用多电动机拖动运动机构这种较复杂的拖动方式，即用一台电
动机来拖动生产机械中的某一个部件。
由于采用多机拖动方式易于实现自动化生产，因此，在现代化的电力拖动系统中大都采用多电动机拖
动方式。
值得一提的是，近几十年来，随着电力电子技术的迅速发展和微计算机的广泛应用，使得多电动机拖
动系统进入了一个新的阶段，尤其对交流电动机拖动系统，更是如此。
　　⋯⋯
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