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内容概要

本书根据职业教育的教学需求和实际应用，在介绍控制原理和控制技术的基础上侧重讲解计算机仿真
的基本知识和应用技术。
主要内容包括控制与仿真的基本概念、系统的数学模型、控制原理和分析方法、控制技术简介、仿真
算法分析、MATLAB和SIMULINK 的应用、系统仿真实例分析等知识。
    本书按照课程学习的要求和教学特点，在讲述典型知识的基础上侧重实际应用，以实例进行分析概
括和总结，内容讲解深入浅出，融入了作者多年的教学、科研实践经验及体会。
本书配有教学电子教案，采用PowerPoint制作，可以根据教学需求任意修改。
    本书可作为高等职业学校、高等专科学校、中等职业学校、成人高校及本科院校举办的二级职业技
术学院和民办高校的教材，也可用于成人教育、在职人员培训、高等教育自学教材，以及作为从事计
算机控制与仿真的工程技术人员学习和应用的参考书。
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