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内容概要

本书主要以目前常用的异步电动机和三相永磁同步电动机为对象，介绍了变极调速、变频调速和变转
差率调速等传统交流调速技术；介绍了交-直-交电压型／电流型变频调速系统、交-交变频的原理及应
用技术；重点介绍了矢量控制技术及直接转矩控制技术；书中对目前较流行的无位置传感器交流调速
技术也进行了论述；最后介绍了交流调速技术在船舶电力推进系统及零航速减摇鳍电伺服系统中的应
用。
    本书可作为研究生及高年级相关专业本科生教材，也可供交流调速方面的工程技术人员参考。
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编辑推荐

　　电动机作为将电能转化为机械能的主要动力装置已经普遍应用到各个领域，可以说现代社会的发
展已经离不开电动机。
　　《“十一五”重点规划教材·高等学校自动化系列教材：现代交流调速技术》主要以目前最常用
的异步电动机和三相j永磁同步电动机为对象，介绍现代交流调速控制技术的原理及应用技术。
《“十一五”重点规划教材·高等学校自动化系列教材：现代交流调速技术》采用理论推导与实际应
用相结合的方法，结合交流调速技术的应用和发展趋势来组织书中内容，利用MATLAB等仿真软件进
行研究和分析，用可视化图形力求达到化繁为简、化难为易，使读者对书中的相关理论及推导易于理
解，增强该书的可读性。

Page 4



第一图书网, tushu007.com
<<现代交流调速技术>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 5


