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内容概要

　　《船舶与海洋工程国防特色教材：潜水器设计原理》系统地介绍了潜水器的设计技术。
全书共9章，包括潜水器发展简史与分类、海洋基础知识、潜水器系统设计基础、潜水器方案设计、
潜水器结构设计、潜水器的操纵与控制、潜水器水下导航系统设计、潜水器设备与系统设计、潜水器
现代设计方法。
　　《船舶与海洋工程国防特色教材：潜水器设计原理》可以作为船舶与海洋工程专业本科生及研究
生教材，也可供从事相关专业的工程技术人员参考使用。
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章节摘录

版权页：插图：任务系统的设计涉及到选择系统，以及它们的各项特征，从而减少除实质工作以外的
时间。
所要考虑的重要问题包括：（1）基础设计理论；（2）位置间或操纵区域内的运行速度；（3）支持系
统的持久力；（4）维修设施；（5）在天气及海洋表面的条件限制下的可操纵性和生存力。
对于第（1）点来说，主要从系统的安全性和可靠性出发，尽量使得系统，简单扼要。
这个理念提倡依照规范进行设计，尤其是采用经证明过的规范体系，这对于提高年下潜天数以及保证
操纵安全方面是十分必要的。
对于第（2）点来说，主要针对提供运输的系统而言，通常是对海面运输船的速度要求，显然，该速
度越快越好，同时运输船应该具备在一定恶劣的海况下能够维持正常运行的能力。
从这方面考虑，可能会选择不止一个系统来执行运输任务，尤其是当任务系统对运输速度及反应时间
有较高要求时，如使用飞行器或与母船联系的传送装置来运送潜水器。
对于第（3）点来说，主要是指支持系统在规定的一段时间内在海上持续的能力，通常依照使命和要
求而定，如燃油、纯净水、供给物、储备空间和居住条件等。
对于第（4）点来说，主要包括为完成任务、减少非工作时间而需要的设备，从而能保证将潜水器维
持在一个良好的预备状态。
它可能是潜水器体系中的一部分，或者是与潜水器紧密联系的另一个独立系统。
对于这两种情况，都需要专门领域内经过技术培训的人员。
为区别于船上的船员和其他人群，称之为艇员。
对于第（5）点来说，包含了两个环境因素：天气情况（如可见度、风力）和海况。
这两个因素中，只要有一个出现问题，就会严重增加非工作性质的时间以及影响运输和支持系统，所
以系统的设计或选择要尽可能考虑如何减少此类非工作时间，所涉及到的三个最重要的系统分别是运
输一支持系统、潜水器和吊放回收系统。
对于排在首位的运输一支持系统，一般指的是单体船。
从问题需要来看，应具有以下三个方面的重要特征：（1）良好的耐波性，在较为恶劣的海洋条件下
仍能保持一定的速度；（2）良好的运动性能，在较为恶劣的海洋条件下能提供一个相对稳定的工作
平台；（3）良好的生命力，在较为恶劣的海洋条件下能安全执行运输任务或者保持定位位置。
目前，由于安全问题和经济问题，使得大家倾向于考虑非传统的运输一支持系统，如半潜船和潜水器
。
与水面船相比，半潜船在执行任务时更加容易，它在给定的海洋条件下能提供更稳定的工作平台，而
在含有冰层的区域，潜水器的使用则是不可避免的。
潜水器设计过程中，应该考虑尽可能地缩小非作业时间的比率。
以载人潜水器的一个极其重要的阶段——回收过程为例，它的设计要点包括：（1）巩固潜水器的表
面构件，即主要提供水线以上合适的干舷和舱口盖的高度；（2）提高信息通信的效果及定位的方法
；（3）尽可能地减小吊放回收装置的体积和质量，从而简化这个过程。
显然，第（1）点和第（3）点对于潜水器的设计者来说是很富有挑战性的。
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